Soit E un espace vectoriel réel, et N : E — R, une application qui vérifie :

Vee E, Nz)=0 = 2=0
Vz € E, YA € R, N(Az) = |\ N(x)

Montrer que N définit une norme sur E si et seulement si I’ensemble :
B={reE, N(z) <1}

est une partie convexe de E.

L=_2] St Nel v wom N el &F(D,q') Qo 2\ ot

MML\'M Orfg N L e Ao . LG, aXer~r  cha ()a'n'tc'wt'f
/)C')\;m%uz df‘ 2\»«-.9&.21&' éh[f Aq.r'w»c.} N‘Lafodw-\ ‘e'('mq-

Teak & wenie Lubgpll boong o

go"\"’ ’k‘\a &E / /hfroQC-f) ‘%-O/ Aan~ ol I‘m"m'-Q)

( A. t) G+ ¢ b




On W a2 2 (- & e 4 beB
N (%) N(y)

/rww*:) vte(9), (UXlarilen

(’(-".‘) l « & _‘9_ _ (A"{')”(g) n + A‘N(u\\}

N(r\ NGy ) NGING)

or choal & A3 A-In(y) = A N(w)

Le L= M_ éfq (N
N('“‘\#N(b)

N(y)
N(w) +n ()

o~ o du\c .

EM/rwc'wLae— g K=

(/\’ Ny )u . N (%) " et

NNl J N(w N ()¢ Ncﬁ) ;Tns

G Niv) U N () "
- + D

[l

n VN
M ( . )
PO+ Np) N (W) ()
f

/
NN ()

N (% ) Ao “e\%-’az‘a-i.'h—

OM A workie M(m»o) S NG +Ny)



