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Une détermination d’espace tangent

Déterminer l'espace tangent a O, (R) en I,,.



Une optimisation sous contrainte

Soit T la courbe d’équation 2% + y® = 1. Déterminer le maximum de f : (z,y) — zy sur I
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Optimisation

2.4 Exemples d’équations aux dérivées partielles

Remarque. Aucun résutlat spécifique n’est a connaitre. Fréquemment, on applique un changement de variable (et donc
un changement de fonction inconnue) pour se ramener a une équation plus simple, ne faisant intervenir que les
dérivées partielles par rapport a une seule variable, comme par exemple :
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Les fonctions solutions de cette équation sont, sur un ouvert convexe, les fonctions « constantes en x/ », c’est-a-dire
telles qu’il existe ¢ :
Va,y, f(z,y) = ¢(y)

Exemple. Effectuer le changement de variable {u - pour résoudre sur R? I’équation aux dérivées
- v=y—x
partielles :
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Exemple. Résoudre sur U = R} X R I’équation aux dérivées partielles :

en passant en coordonnées polaires.
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u=x—ct
Exemple. Pour c € [R’,‘poser { et pour résoudre ’équation de d’Alembert :
I v=x+c
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Un exemple d’équation aux dérivées partielles

Utiliser les coordonnées polaires pour résoudre :
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