Ror Me: A04.22  (04.%8

/
O RLx]
l >
oo
/
b1 124 Tx7
ba T
I < S
o oy
071 4 lﬂy_ %
b T
ba T
! : —

00 %:«M Elal dawis &, .., %, 031 dafit,
boy oo o ExoR1Z e, Tx) € Ve P lt)zpe



4‘Dwr_m; Gl c?: R [x) ——s R"™
p —s (P(%).--, P(x))

{4; b Loaia

=S Pezcm(a/ (&)= --. = P(x)= o
doe PR (XY ovec (wl) Bresies . wos
Joc P = O
Ao c(jg,l,,cuzzo[:;e.

£ dim B, T¢) manrt = Ao IR™T
dre ¢ &L l,?e‘dnw
Ao ¥ (- fule @™, 31 et Tx)
%‘ P(a)=ts W
loagqe . deses “focte”

 ncanclamseds {ML Rersiones 22 P

2 vejoe . (el L (k) =(o, - )
hnolpe: L (%)=2

o Ll e Le(i)=1 +o
L_( ‘ (_Ku')tcﬂ



Ko 0o oy, o Koy Xiee o - oo,

AL L azecs G

O & & R Tx) aoe

b N L :/\%%()(_«,z)

o Li(K:i)=d Ao A= ...
Fione ;
foror L :IT O(/ML)

L &%)

o L((o(a‘): O o 4«
14 o a,‘::/c
Aee (#(LC) = (O/ - /.L,.—-_O}
g _
(e (e, A brri b
:Z (é,cec
:Z.M_;,O(Ll‘:#((c)
b (2t )
\——



Romorge: P Asomorplrinme
L= ¢ ()
doe (Lo, o) L) @b e e ol
o, Tx) (g pov tin it Al
Booe o R

Do bV Mausm Pf R.TX) e+ CL Ao (... L,
Do  PX)= 2 Plec) Li(x)

"o
(“’Q AL 008»6 Lu
%' C(J:l‘(/\doll""’ (/BN do/ 0(7( - dc.,

N un 4o 24 LX)
(<o



2.5 Interpolation de Lagrange

Définition. Soit ag,a1,...,a, € K (n+ 1) scalaires deux a deux distincts. Pour i € {0,...,n}, on
note : "
X -«
o (@~ o)
k#i
que 'on appelle polynémes d’interpolation de Lagrange aux points ay, . .., ap.
Remarque. Pour tout i,j, on a L;(a;) = 0;; = ! SI. z :j_
— 0 sii#j
Lemme.
n
Y Li(x)=1
i=0
Théoréme.

(L;)o<i<n est une base de K, [X].
On peut préciser, pour P € K, [X] :

P(X) = P(a;)Li(X)
=0




